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Ein Motor erreicht seine zuldssige Grenztemperatur unter der Voraussetzung, dass er im Dauerbetrieb
lauft. Bei kurzzeitiger oder aussetzender Belastung erreicht der Motor nicht die zuldassige Grenzerwar-
mung, wenn er nur die fiir Dauerbetrieb angegebene Leistung abgibt. Dies bedeutet, dass der Motor
eine hohere Leistung in Ubereinstimmung mit einem entsprechend héheren Drehmoment erbringen
kann.

Die Nennbetriebsart wird durch die Bezeichnungen S1-S10 angegeben. Es liegt in der Verantwortung
des Kaufers, den Betrieb anzugeben. Der Kdufer kann den Betrieb mit einer der folgenden Alternativen
beschreiben:

a) durch Zahlenwerte, wenn sich die Belastung nicht oder in bekannter Weise verdndert,

b) als Zeitfolgendarstellung der veranderlichen Grossen,

c) durch Auswahl einer der Betriebsarten S1-S10, die nicht weniger belastend ist als der erwartete
Betrieb.

Zur Erldauterung der Betriebsarten dienen folgende Begriffe:

P Leistung

Pv Elektrische Verluste

©] Temperatur

Omax Hochste Temperatur

Oref Temperatur mit Referenzlast entsprechend Betriebsart S1

t Zeit

ti Zeit der Belastung mit P;

AO; Differenz zwischen der Ubertemperatur der Wicklung bei jeder der verschiedenen

Belastungen innerhalb eines Spiels und der Ubertemperatur fiir Betriebsart S1 bei
Referenzleistung

Tc Spieldauer

Atp Betriebszeit mit konstanter Belastung
Atr Stillstandszeit mit stromloser Wicklung
Atp Anlaufzeit

Atr Zeit mit elektrischer Bremsung

Aty Leerlaufzeit

Ats Zeit mit Uberlastung

Relative Einschaltdauer:

S3, S6 Atp/Tc
S4 (AtD-i-AtP)/Tc
S5 (Atp+Atp+Ate)/Tc
S7 1
S8 (Atp+Ate1) /T
(Atri+Atp2) /T
Atra+Atps)/Tc
Begriffserkldarung Beispiel
S1 Dauerbetrieb bei konstanter Belastung | S1 ;
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S2 | Kurzzeitbetrieb bei konstanter Belas- | S2 »
tung Dauer des Nennbetriebs 10 min.
(Empfohlene Werte: 10, 30, 60, 90
min)
Beispiele: Haushaltgerdte, Anlasser !
!
S3 Periodischer  Aussetzbetrieb  ohne | S3 Te
Einfluss des Anlaufvorgangs auf die P s N
Motorerwdrmung LA '
Relative Einschaltdauer: 25 % '
(Empfohlene Werte: 15, 25, 40, 60%) |
Spieldauer (ohne Angaben gelten 10 | 60 min. l
min) Ly
. . B Py : | I 1 l
Beispiele: Aufziige, Krane i | | | |
I 1 1 1
I 1 ! 1 H
[ —'
P
I i
L
»
S4 | Periodischer Aussetzbetrieb mit Ein- | S4 I
fluss des Anlaufvorganges auf die £ I |
Motorerwdrmung 25 % |
Relative Einschaltdauer: I
(Empfohlene Werte: 15, 25, 40, 60%) | 200 , ; |
Angabe der Schaltspiele pro Stunde Ju=0.15 kgm? P R !
Massentrdagheitsmoment des Motors Jext=0.7 kgm? n ‘; E 5 ! E i '
Massentragheitsmoment  der  Ba- Dol sl a1 i |
lastung o et | R
! N
| 1 J
L
!
° |
Brmanl |
|
|
|
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S5 Periodischer Aussetzbetrieb mit Ein- S5 F |
fluss des Anlaufvorgangs und der T ,
elektrischen Bremsung auf die Motor- |
erwarmung 25% m—l :
Relative Einschaltdauer: n N I ‘
(Empfohlene Werte: 15, 25, 40, 60%) 300 P Ur P H |
Angabe der Schaltspiele pro Stunde Ju=0.15 kgm? R R ;
Massentragheitsmoment des Motors Jext=0.7 kgm? B i J} ! }[ ey
Massentragheitsmoment der Belas- Dlam = 11 1
tung apt 1L A
T~ P -
4 § |
|
T T
bl
Ormax _rx:..{ -i L -:--{ 1! i
P! H | H
|
|
! '
S6 | Ununterbrochener periodischer Be- S6
trieb 25 %
Relative Einschaltdauer:
(Empfohlene Werte: 15, 25, 40, 60%) 60 min
Spieldauer (ohne Angaben gelten 10
min)
Beispiele: Spindelmotoren, Schweiss-
maschinen
t
S7 | Ununterbrochener periodischer Be- S7 ,
trieb mit Anlaufzeit und elektrischer P <
Bremsung 200
Angabe der Schaltspiele pro Stunde Jm=0.4 kgm?

Massentrdagheitsmoment des Motors
Massentragheitsmoment der Belas-
tung

Jext:7.5 kgm2

e —
L‘T

—
—/

{Betriebsarten}

Seite 3 von 4

02.09.2016



ELEKTRO
MOTOREN

WERK Betriebsarten
BRIENZ NG v
S8 Ununterbrochener periodischer Be- | S8
trieb mit Last-/Drehzahldanderung ) .
Massentrdgheitsmoment des Motors Ju=0.5 kgm? <
Massentragheitsmoment der Belas- | Jexx=6 kgm?2 X O—l |
tung 16 kw A= \‘f‘_' i .
Belastung, Drehzahl und relative Ein- | 740 min-! :U; . }Um ! ;NPJ ! M M |
schaltdauer fiir jede in Frage kom- | 30 % Y !:A’gE l’:—ﬂ ‘r-ij t‘% ' i ! r
mende Drehzahl HoN ‘ NN N
i } Ay 'A"Fz 1 1‘ '
‘hj_h—h_ o ] .
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P 1 [ I [
Lo \ N \ o
I 1 1 1 1
| ! ) 1
S9 Ununterbrochener Betrieb mit nicht- | S9
periodischer Last-/Drehzahldanderung
S10 | Betrieb mit einzelnen (<4) konstanten | S10
Belastungen, mit Einfluss auf die Mo- »
torerwarmung Te
p/At (fir eine Zeit mit stromloser | p/At=1 Prat
Wicklung muss die Belastung durch | 1/0.4 1/0.3
den Buchstaben r gekennzeichnet | 0.9/0.2 r/0.1 h f2 I =
werden) TL=0.6 Py Pa Py :
thermische Lebenserwartung des Iso- P_41_ !
liersystems ) b
L t
© 4 o, AB, i
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20,
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